
 
Det vi kalder ”den bedste rette linje” gennem punkterne er den linje som ”mindste 
kvadraters metode” finder frem til  For at finde formlerne for a og b betragter vi 
residualerne, hvilket er fejlen eller forskellen mellem den realiserede y-værdi(data i tabel) 
og den estimerede værdi(beregnet fra modellen). Den bedste rette linje, altså modellen, 
rammer jo kun tilfældigvis ind i nogle af datapunkterne, men slet ikke alle, og kommer 
således med en ”fejl” for hvert datapunkt. Residualet i hvert punkt er netop denne ”fejl”, 
fejl som vi jo lever fint med, da vi får den bedste rette linje og med den kan estimere eller 
ligefrem forudberegne værdier, der jo ikke ligger i tabellen.  
 
Den samlede sum af disse fejl, fejlenes kvadrater, er altså det, der giver anledning til vi kan 
finde den bedste rette linje, idet vi går efter at  gøre ”fejlsum” mindst mulig. 

 
Inden vi går rigtigt i gang med beviset for a og b, starter vi lige med en definition af sumtegnet 
og et par små hjælpesætninger om summer. Vi gider ikke skrive ”i=1 og til n” ved alle 
sumtegnene, men det bør man strengt taget gøre hver gang. 

 



 



 

 
 

 



 
Så fås: 

 

 

 
 
EKSEMPEL PÅ BRUG AF FORMLERNE: 
 
 
 



 

 



 


