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sD-diagrammer

Som en hjze!p til at holde styr pa opiysninger og overseette til symbolsprog anvendes
ofte SD-diagrammer. SD-diagrammerne giver et ojebliksbillede af, hvordan involverede
tilstandsvariable aendrer sig. SD star for System Dynamics. Metoden, der er udviklet
pa MIT (Massachusetts Institute of Technology), er grundigt behandlet i B-bogens
kapitel 6, og vi nojes derfor med her at gengive oversigten over symbolerne.

Praxis: Symbolerne i System Dynamics og formélet med SD-diagrammer

Maodellens variable. Det er

andringer i disse tilstande,
der kombineres i den sam-
lede model.

Andringer sker ved, at der
via en kilde tilfores noget,
eller ved at der via et drasn

udiedes noget fra systemet.

Konstanter er faste talstor-
relse, der ikke afhaanger
af ticlen, men som pavirker
tilstandsaendringerne.
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En tilstandszndring angiver noget, der flyder
ind eller flyder ud fra den tilstandsvariable.
Symbolet skal illustrere en hane, der lukker
mere eller mindre op.

Informationspilane viser, hvilke dele af sys-
temet, tilstandszendringen er afhzengig af.
N&r flere informationspile peger mod samma
hane, sd ganges disse storrelser sammen.

Der kan veere ydre faktorer, der pAvirker en
tilstandsandring - eller mellemregninger
der prasciserer, hvordan tilstandsvariable
pavirker lilstandsandringer.

SD-diagrammer tegnes med henblik pd, at vi herudfra kan opstille en differentialligning for systemet.
Den afledede funktion y' af y angiver den samlede gendring pr. tidsenhed af den tilstandsvariable og
udragnes som summan af alle tilstandszsndringer, der gar tif kassen minus alle, der gar fra kassen.
Hver af tifstandsasndringerne udregnes ved at gange alle pile sammen, der peger ind mod denne.
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