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Automatisk genereret beskrivelse]
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En vektorfunktion § er givet ved

2
o

5= , —3<r<3.
@ [z’+/1—41]

Det oplyses, at parameterkurven for § har et dobbeltpunkt P pa andenaksen.
a) Bestem de to parameterverdier horende til P.

b) Bestem koordinatszettet til hvert af de to punkter pé parameterkurven, hvor tangenten
til parameterkurven er vandret.
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Figuren viser et lodret snit af en Wankelmotor. I en model har randen af det indre af
forbrandingskammeret form som parameterkurven for vektorfunktionen § givet ved

Det oplyses, at parameterkurven er symmetrisk omkring begge akser, og at
parameterkurven beskriver randen af det indre af forbrandingskammeret, netop ndr
t-~verdien gennemlober intervallet [0;6n]. Enheden pa begge akser er cm.
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a) Benyt modellen til at bestemme den storste lodrette afstand d i det indre af
forbraendingskammeret.

Leengden L af en parameterkurve i intervallet [a;b] kan bestemmes ved

L= [N 0o,

hvor x(r) og y() angiver koordinatfunktionerne for vektorfunktionen horende il
parameterkurven,

b) Benyt modellen til at bestemme lengden af randen af det indre af
forbreendingskammeret.
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En cirkel C er givet ved parameterfremstillingen

["“’]:[0%[“‘?50)1. 0<r<om
(1) 2 5-sin(f)

Det oplyses, at O(x,y) er et punkt pa cirklen C, og at punktet P har koordinaterne
(~12,0).

) Gor rede for, at afstanden mellem P og Q kan beskrives ved funktionen
d(1)= 173 +120-cos(r) + 20-sin(r), 0<i<2r.

b) Bestem koordinatszttet til det punkt Q pé cirklen C, der har den mindste afstand til
punktet P.
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En cykel har monteret en refleks pé forhjulet (se billedet). Nar cyklen swttes i bevagelse,
kan refleksens position i en model beskrives ved banckurven for vektorfunktionen § givet
ved

IA
»

do—[FO) _[+951-0.23:5in015:1)
0= 0) 7 0.33-0,23-cos15-1)

hvor x(7) og y(r) males i meter, og # méles i sekunder, efter cyklen sattes i bevaegelse.

a) Tegn banckurven for refleksens position.

b) Benyt modellen til at bestemme refleksens maksimale hojde over jorden.
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En jeger skyder med bue og pil efter en flyvende gés. I en model i et koordinatsystem med
enheden meter pa begge akser kan pilespidsens og gésens bevagelser beskrives ved

p— 65-1
OP(1) = |
[—4,91-1’+37,5v1+1,8]
360 = 141-29-¢ )
46

hvor OP(r) og OG(r) betegner stedvektorerne til pilespidsens henholdsvis gisens
position til tidspunktet 7 (mlt i sekunder efter skuddet).

a) Tegn banckurvere for pilespidsens og gisens beviegelser i samme koordinatsystem.

b) Benyt modellen til at bestemme pilespidsens fart til tidspunktet 7

¢) Benyt modellen til at afgore, om pilespidsen rammer gésen.
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En vektorfunktion 5 er givet ved

£ =3t

§ 42], 2,5<1<2,5.
—t +4r

5(0 :[
Et punkt P ligger pa parameterkurven for s . Stedvektoren for P er OP=5 (-D.

a) Bestem en parameterfremstilling for tangenten til parameterkurven for s i punktet P.

b) Tegn parameterkurven for s 1 intervallet 7 6[72,5;2,5] sammen med tangenten i
punktet P.
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En vektorfunktion s er givet ved

—*+4
017 +0,2.7" —¢
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E(r):[

Nedenfor ses parameterkurven for 5.

> (1)

a) Bestem 5'(7).

b) Bestem retningsvektoren for tangenten til parameterkurven i det punkt P ;. hvor
t=-3.

¢) Benyt den fundne retningsvektor til at afgore parameterkurvens gennemlobsretning.
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En vektorfunktion 5 er givet ved

(k1) +2

5 = . 1E€R,
O
hvor ker enten —1 eller 1.

a) Tegn parameterkurven for 5, nar k=—1, ognar k=1.

b) Benyt hastighedsfunktionen ¥ til at undersoge. hvilken betydning fortegnet for & har
for den retning parameterkurven gennemlobes i.
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En vektorfunktion § er givet ved

- £ -3 —41+1
s(1)= .
@ [ 20 -1 j

I Bestem 57(7) .

b) Bestem lengden |57(3)].
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En vektorfunktion 7 er givet ved forskriften

a) Bestem koordinatszttet til hvert af skaeringspunkterne mellem koordinatsystemets
akser og parameterkurven for ¥,
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En vektorfunktion § er givet ved 2)

o

£ =Tt+10

, tER.
2t

E(t):[

a) Bestem §/(1). 03]

Det oplyses, at parameterkurven for § skeerer andenaksen
i punkterne P og Q.

b) Bestem koordinatszttet til hvert af punkterne P og Q.
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En vektorfunktion 7 er givet ved

_ P —1+1
F(f) = .
® [t3—4t2+9]

B Bestem 7(2).

b) Bestem en parameterfremstilling for tangenten til banekurven for 7 i det punkt,
hvor t=2.
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